
都⼼の河川測量を３次元計測に変えて

株式会社 名邦テクノ

艤装

旧式

⾳響測深器(マルチビーム)

通信装置 電池２個
動揺計測装置 位置測位装置
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⼩型無⼈ボートシステム

サイズ/重量 170 cm × 45 cm × 30 cm / 
10kg

タイプ 三胴船（左右弦ハルは取り外し可）

最⾼速度 5.0 m / s （ソナーなし）
1.4 m / s （ソナーあり）

喫⽔ 0.15 m

最⼤航⾏可能重量 35 kg

⾛破性
流れ抵抗 レベル3（9m / s）
波抵抗 1.25m
*ソナーなし

動作時間 ３時間 （ソナーなし）
２時間 （ソナーあり）

消費電⼒ 500 W

バッテリー リチウムイオン40000 mAh、18.5
V

航⾏モード ⼿動モード・⾃動モード

マルチビームシステム
NORBIT - iWBMS

センサー サイズ/重量 34.8 cm×23.6 cm ×22.7 
cm/9.5 kg

スワス幅/ビーム数 7 210°（浅瀬155°）/256 512
本

測深解像度 1cm 80kHz BANDWIDTH

測深レンジ/測深レート
0.2 275m / 60Hz
（>300m 幅0.9°×0.9°オプショ
ン）

解像度

標準仕様 0.9° X 1.9° @400kHz
0.5° X 1.0° @700kHz

ナロー
オプション

0.9°X 0.9° @400kHz
0.5°X 0.5° @700kHz

精度

⽔平位置 ±(8mm +1ppm X 既知局基線⻑)

⾼さ ±(15mm +1ppm X 既知局基線
⻑)

⽅位⾓ 0.03°DuaGNSS-RTK（基線⻑
2m)

ﾛｰﾙ･ﾋﾟｯﾁ/ﾋｰﾌﾞ 0.02°/ 5cm or 5% (2cm RTK)

A断⾯

B断⾯

■ 400Hz
■ 700Hz

周波数を変えてヘドロが測定できるの?

ゴミ 浮遊物
⿂
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現場では

実際の映像 測位状況の初期化
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実際の映像 狭い場所の測定

計測状況を⾒る

測定モレ 深度 断⾯ 地形
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マルチビーム測定結果

浚渫⼯事後の護岸形状3Dビュアー

浚渫計画と浚渫⼟量測定
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現況平⾯図と計測図の合成

現況平⾯図と計測図の合成
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新技術の情報をもらうが
当社に使えるか

UAVレーザを作業
船に艤装すること
で、陸と水中を同
時計測できますよ。

マルチビームオペ レーザ オペ
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地上レーザ測量を付加し、地上３Ｄモデルを追加

3Dビュアー

従来の測量
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マルチビーム計測
深浅測量

⼯種 ⽇数 ⼈員 測点数 観測数 メモ

河川縦断 ４⽇ 12⼈ 50測点 100点 左岸 右岸 控え杭

河川横断 6.5⽇ 33⼈ 50測点 250点 １時間１測点

マルチビーム ２⽇ ５⼈ 50測点 320000点 □25㎝１点 ⾯的

現地測量の⽐較 １㎞区間 幅20m 深度5ｍ 想定

深浅測量のデータがどのように使われたのか
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GPS ⽶国 31基
GLONASS ロシア 24基
QZSS ⽇本 4基
BEIDOU 中国 35基
GALILEO ヨーロッパ 30基
注 SBASは静⽌衛星からの補強信号で解析に不使⽤

都市部の衛星測位を考えて試験的に⾏う

ICT重機の特徴

10



⾳響測深機器を⽤いた出来形管理要領(河川浚渫⼯事編)及び同出来形管理
の監督・検査要領より

⾳響測深機器を⽤いた出来形管理要領(河川浚渫⼯事編)及び同出来形管理
の監督・検査要領より
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頑張る若者達を応援します。㈱名邦テクノ

頑張れ！未来の技術者

頑張れ！未来の技術者

頑張る若者達を応援します。㈱名邦テクノ
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